Tema: Derivadas.

Preguntas:

1.

10.

11.

12.
13.

14.

En los siguientes ejercicios, para cada funcion calcular la pendiente de la recta secante
que une los puntos

a) x=1lyx=2 b)x=2yx=3 c)x=15yx=2
dyx=2yx=25 e)x=19yx=2 Hx=2yx=2.1
g) estimar la pendiente de la recta en x = 2.
1.1.f(x)=x —x 1.2. f(x) =vx* +1 1.3. f(x) =cos x* 1.4 f(x) = tg 2x
Hallar la ecuacion de la recta tangente a y = f(x) en los puntos que se indica.
a) f(x)=x>-2 enx=1,x=0 b) fix)=x> —3x enx =-2
c) f(x)=i enx=1 d)f(x)=ienx=0
x+1 x—1

e) f(x)=+x+3 enx=-2

(En cuales puntos el grafico de la funciéon y = x + 3/senx tendra tangentes verticales?.
1 _ . .
Dadas f(x) ZE\/x3 +1 y g(x)=x-e . Demostrar que ’(2) es solucién de la ecuacion

g’(x)=0.

La funcion f viene dada por f(x)= ™1 Hallar el valor de las constantes a yb
sabiendo que f(1) = f(0) = £°(0).

La funcion f se expresa por f(x) = Ssenx + 3cosx. Resolver la ecuacion £7(0) = £(x).
Una funcién f esta dada por f(x)=e " (x* + 3x + 1). Resolver la ecuacion f(x) = 2f(x).
Encontrar todos los valores de la constante a, para los cuales la derivada de la funcién

f(x)= ™ ¥ toma sélo valores positivos en todo el dominio de definicion de f(x).
Encontrar el dominio de la derivada de la funcion y =v/4 + 3x — x* .

Escribir la ecuacién de las rectas tangentes a la curva descrita por y =x* —4x +3 que
pasan por el punto M(2;-5). Hacer el grafico.

Escribir la ecuacion de las tangentes a las curvas dadas pory =2x* =5 ,y=x> —3x+5
y que pasan por el punto de interseccion de las mismas.

Escribir la ecuacion de la recta tangente al grafico de f(x)=x’¢ ™ en el punto x = 1.
JEn qué punto, el coeficiente angular de la tangente al grafico de f(x)=2x> — 2x? + x —1
es igual a 3?

En los siguientes ejercicios, la funcion dada describe la posicion de un objeto
cualquiera. Calcular la velocidad media entre:

at=0yt=2 byt=1yt=2 o)t=19yt=2

d)t=199yt=2 e) Estimar la velocidad instantanea en x = 2.

14.1) f(t) =16¢> +10 14.2) f(t) =3¢ +3
14.3) f(t) =v1? + 81 14.4) f(t) =100sen(£)



15.

16.

17.

18.

Estimar la velocidad instantanea en el instante indicado, usando la funcién de posicion
dada.

15.1) f(t)=—16 +5,ent=1yt=2 152) f(t) =+t +16 ,ent = 0.

15.3) f(t) =2+t +14 ,ent=2.

Al manejar una honda, es muy importante la velocidad angular, definida por

limw , donde 6(¢)es el angulo de giro en el instante t. Si el angulo de
h—0

una honda viene dado por 8(r) = 0.4¢>,;cuél es su velocidad angular tras tres giros

completos?.
Hallar la velocidad angular de la honda del ejercicio anterior tras dos vueltas. Explicar
por qué es util el tercer giro.

Hallar las derivadas de las siguientes funciones.
2x l+x—x° x
1 = 2 = 3 -
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16) y= x+\/x+\/; 17) y =3 x+3\/x+3\/; 18) y=cos2x — 2senx

19) y=(2—x2)-cosx+2x-senx 20) y= COS)ZC
2sen”x
21y yo S X COSX 22) po—t 23) y=tgr— t1gix 1 Ligdx
COSX + X - Senx cos” x 3 5
24) y:4-13/ctg2x +31/ctg8x 25) y:seczﬁJrcoseczf
a a
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34) y=— b 35) y= i Vi Lk (0<k<1)
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36) y=+/x+ —ln(l+«/x+l) 37) y=xln(x4r\/l+x2)—\/l+x2
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38)y=%\/x2+a +%ln(x+\/x2+a2)
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43) y= lctgzx + Insenx 44) y=In 1= senx 45) y= ln(ln(ln x))
2 1+ senx
46) y = arcsen’ 47) y =arccos I-x 48) y=x++/1—x” arccosx
2 7 !
49) y = arccosl 50) y= arcsen(sen x) 51) y= arccos(cos2 x)
x
52) y =arccosV1—x’ 53) y= arczg(w)
Senx — cosx
2 a-b «x —x2
54) y=———arct, ——tg—| la>b=0 55) y=arcsen
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